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UNITATEA DE FLOPPY DISC EC 5074

Date tehnice

-

timp de acces

timp stabilizare cap

timp tncdrcare cap

Inregistrarea informatiilor

tipul inregistrarii
densitatea maximd

debit transfer

capacitatea maximd

numdr piste

purtdtorul de informatii
viteza de rotatie a discului

capul de scriere/citire

numdr de capete

densitatea pistelor

Caracteristici fizice

|&fime
inéltime
adincime

greutate

max. 10 ms.
max. 10 ms.

max. 40 ms.

FM.

128 bit/mm.
250 K bit/s.
3,2 M bit.

77

disc flexibil
360 rot/min.

tip BUTTON cu
stergere tunel

1
1,89/mm.

262 mm.
132 mm.
409 mm.
10 kg.
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Fig.1. Sectiune transversald prin unitatea disc floppy EC 5074

1.3. Alimentare
Unitatea EC 5074 are nevoie de urmdtoarele tensiuni de alimentare:

- tensiune continud + 24V + 5% 1,5 A
+ 5V +5% 1,5 A
- 5V+5% 0,15A

- tensiune alternativ@ 220 V +10% 0,2 A
50 Hz + 1 Hz.

Date despre fiabilitate

- timp mediu intre doud pene 2000 h.
- timp mediv de depanare 0,5 h.

1.4, Optiuni :
Se poate folosi o tensiune de + 27 V 1n locul celei de + 24 V prin

desfacerea strapului E-F.



Se pot comanda deplaséri ale capului f&rd ca s& fie actionat electromag-

netul de tnclrcare a capului prin desfacerea strapului L-M.

1.5. Descrierea constructivd a unitétii EC 5074.

Unitatea de floppy-disc EC 5074 este constituitd dintr-un sasiv din
aluminiu (fig.1) - 1 pe care sint fixate toate elementele constructive.

Pe acest sasiu este fixat motorul de antrenare a brogei. Acesta este un
motor sincron, alimentat la tensiunea de 220 V / 50 Hz i asigurd o vitez& de
rotafie a dischetei de 360 rit/min.

Pe axul motorului (12) este fixat un ventilator (11) i fulia (14) care
transmite prin cureaua (16) miscarea de rotatie fuliei (15) a axului brogei (17).

De gasivu mai sint fixate traauctoarele de pistd "00" (22) si cel de index
(23).

Pe o §ind se deplaseazd c8ruciorul (9) pe care este montat capul de scri-
ere/citire (10).

Céruciorul ce poartd capul de scriere/citire este deplasat de cdtre un su-
rub melc (8) fixat solidar pe axul motorului PAS cu PAS (19).

Schema electricd a motorului PAS cu PAS este ardtatd in planga 7. Cele
3 bobine ale statorului sint conectate la un capét la tensiunea de +24 V. Conec-
tarea unei infésurdri la masd va provoca rotirea axului motorului cu 15°. Conec-
tarea succesivd a fazelor motorului la masd provoacd rotirea motorului cu frec-
venta impulsurilor de PAS. Viteza maximd de rotatie admisd este de 100 pasi/sec.

Pe panoul frontal (5) se gdseste mecanismul de incdrcare §i ejectie a dis-
cului flexibil (6).

Microintrerupdtorul (21) indicd prezenta dischetei i faptul cd placa. su-
perioard (13) este in pozitie de lucru.

Discheta se introduce in unitate cu motorul de antrenare a dischetei por-
nit, astfel Tncit broga s8 o prind& cit mai centratd.

Electromagnetul de incdrcare a capului (20), lucreazd la + 24 Vsi  are
rolul de a cobori pernita care preseazd discheta pe capul de scriere/citire.

De partea inferioard a sasiului este fixatd placa logicd 25.



2. Interfato

Interfata asigurd conectarea unitéfii de disc la controller. Semna-

lele de interfafd sint nivele TTL adicé :

non 'OgiC 0z 0’4 v
"I Jogic +2,23:50V.

Semnalele de interfaté sint active la "0" logic.

2.1. Semndle de interfatd ce determind miscarea capetelor
- SENS - comandd sensul de miscare, astfel Tncit :

- dacd este "0" logic, capul se deplaseazd de la pista "00"

cdtre pista "76"

- dacd este "1" logic, cdpul se deplaseazd de la pista "76"

cdtre pista "00".

- PAS - comandd deplasarea capului tn functie de  sem-
nalul "SENS"

Aparitia fiecdrui impuls PAS provoacd deplasarea capului cu o pist&. Pe-
rioada semnalului nu trebuie s& fie mai micd de 10 ms iar clderea tn "0"  logic

trebuie s& fie cuprinsd intre 1 -+ 20:]““5' Vezi figura 4.

2.2. Semnale pentru comanda transferului de informatie :

- INCARCARE CAP - provoacd anclansarea electromagnetului  de
inc8rcare cap la opergtiile de scriere-citire. Timpul necesar stabiliz&rii capului
dupd aplicarea comenzii este de cel putin 40 ms. Tensiunea de lucru a  electro-

magnetului este de + 24 V.

- SCRIERE - valideazd scrierea informatiei pe dischetd. Comanda
‘trebuie aplicatd cu cel putin 4,.«5 tnainte de aparifia datelor de scriere 5i s& fie.
dezactivatd cu cel putin 4jAs de la scrierea ultimului bit de informatie. Stergerea
tunel este comandatd intern la aparifia datelor de scriere §i serveste la eliminarea

diafoniei intre piste cit i la asigurarea compatibilitdtii.
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. = COMANDA CURENT SCRIERE - are ca scop micjorarea curentu-
lul de scriere la pistele mai mari dectt pista 43. Valoarea curentului de  scriere
trebuie s& fie de 10 mA la pistele 00 - 42 §i 7 mA la pistele 43 - 76. De re-

marcat c& la acest tip de unitate acest lucru este comandat de controller.

- DATE SCRIERE - Informatia ce trebuie tnscrisd. Tipul de  tnre-

gistrare este FM, vezi figura 5.

- PROTECTIE SCRIERE - semnal emis de cdtre unitatea de disc spre
controller, care semnaleazd o eroare de comandd, interzicind totodatd scrierea.

Acest semnal poate fi resetat de cétre controller prin :

- ANULARE PROTECTIE SCRIERE : impuls cu durata de cel putin
lJu.s folosit la anularea semnalului PROTECTIE SCRIERE.

- DATE CITITE : linie de emisie c&tre controller a datelor  citite

de pe dischetd. Vezi figurile 6 si 7.

2.3. Semnale de stare :

- INDEX - impuls de cca 2 + 1 ms. cu o perioadd de. 166,7 +

+ 4,17 ms.
- PISTA "00" - semnal ce indic& pozifionarea capului pe pista"00".

Unitatea EC 5074 poate efectua urmétoarele operatii :

OPERATIA COMENZI CONDITH
CONTROLLER SUPLIMENTARE
POZITIONARE 10 PAS 1° Lipsd comandd scriere
2° SENS 2° Dacd existd strapul L = M, po-
zifionarea se face numai cu con-
ditiile:

- comandd INCARCARE CAP

- capac fnchis

INCARCARE CEP INCARCARE CAP Trebuie indeplinitd conditia :
- capac inchis (dischetd prezentd)

SCRIERE 1° SCRIERE 1° Nu s-a activat PROTECTIE

R
2° SA FIE date pe o SCRIERE :
linia de scriere 2~ Trebuie s& existe conditiile CAP
INCARCAT si CAPAC INCHIS
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' COMENZI CONDITII

OPERATIA. CONTROLLER  SUPLIMENTARE
CITIRE Nu trebuie comandd - S-a introdus discheta i se rotegte.
speciald Trebuie tndeplinite conditiile :
CAP INCARCAT
CAPAC INCHIS
3. Sistemul de pozitionare

Sistemul de pozifionare asigurd deplasarea capului de scriere/citire
pe pista doritd. Deplasarea este realizatd de cétre un motor pas cu pas care exe-
cutd o mijcare de rotatie de 15° la fiecare impuls de pas recepfionat de la con-
troller. Miscarea de rotafie a motorului este transformatd tn miscare de translafie
a capului cu ajutorul unui surub melc fix&t pe axul motorului. Fazele  motorului
sint comandate cu ajutorul circuitelor _diﬁ planga 2. .

Circuitul de bazd este un numdrdtor reversibil realizat  cu bistabilele

36x09 si 36x20 i a logicii de decodificare realizatd cu portile 52x20. Co-

manda motorului  este asiguratd de partea de putere realizatd - cu tranzistorii
Voo = V17 “
Dupé aplicarea tensiunii de + 8 V, se face resetarea numérdtorului cu

ajutorul circuitului realizat cu Ry3 §i Clé'

Semnalul SENS (intrarea 27) determind sensul de numdrare al numdrdtoru-
lui, iar semnalul PAS "(i/btraea 23) produce schimbarea stérii sale. In colectorii
tranzistorilor de putere sint conectate fazele motorului pas cu pas.

Pentru’ deplasarea tnainte a capului numdrdtorul va avansa in modul :

00
01
10
00

aaaaa

iar pentru deplasarea tnapoi a capului numdrdtorul va avansa n sensul :

00
10
01
00
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3.1. Formarea semnalului "PISTA 00" .

Traductorul de pistd "00" este realizat cu ajutorul LED-ului B1G i
fototranzistorului BIN. Cind fototranzistorul este luminat, va fi in conductie, ceea
ce va duce la blocarea tranzistorului VO1.

Cind fototranzistorul este blocat, VOl se deschide §i la iegirea circuitu-
lui DO2-2 vom avea "1".

Dacd tn acest moment iegirile reset ale bistabilelor JK sint la "1",se ob-
tine semnalul "pistd 00" care prin intermediul tranzistorului VOS5 este transmis la
interfatd.

Rezistenta RO7 de 100 KQrealizeazd o reactie in scopul stabilizérii cir-

cuitului lo paraziti.

3.2. Formarea semnalului "INDEX"

Traductorul de index este realizat cu ajutorul LED-ului B2-H §i fo-
totranzistorului B2-G. Cind orificiul de index (inceput de pistd) se afl& intre LED -
si fototranzistor, acesta se deschide, ceea ce are ca efect deschiderea tranzistorului
VO6 (planga 1). Aceasta tnseamnd cdderea nivelului din XO9, deci. detectia unui
impuls la index. La o vitezd de rotatie nominald, distanfa intre doud impulsuri de

index este de 166,7 ms + 2,5 %.

3.3. Circuitul de tncdrcare al capului scriere/citire

La comanda de "INCARCARE CAP" primitd de la controller, dacd
existd conditia "CAPAC .INCHIS", iesirea portii DO1-4 (planga 1) va fi la "0" ceea
ce duce la deschiderea tranzistorului VO7. Cind acesta este deschis, electromag-
netul este anclangat, ceea ce are ca efect coborirea pernifei care preseazd  dis-

cheta pe cap.

4, Lantul de citire

Lantul de citire este cuprins in totalitate n plansele 5 si 6.
Tensiunea indus§ in bobinele capului de citire este aplicatd prin diodele
V49 si V50 in bazele tranzistorilor V51 si V54. Prin rezistenfele R87 i R86 intrd
tn amplificatorul diferential AO1 (70 x 64). Acest amplificator are un factor de am-

plificare de circa 150-200, determinat de rezistenfa R88.
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Semnalul obtinut dup& amplificare este aplicat in filtrul format din induc-
tantele L06, LO7, LO8, LO9, L10, LI si C45 care are o caracteristicd  liniar§
de fazd.

lesirea filtrului se acordeazd cu rezistentele R92, R94, R93 5i R95.Sem-
nalul filtrat trece prin tranzistorii V 56 si V55 (in montaj de repetor pe emitor) §i
aplicat in bazele tranzistorilor V57 §i V 58.

Grupul de rezistenfe R8, R99 si condensatorul C47 diferentiazd semnalul
amplificat. Tranzistorii V 59 §i V60 sint generatori de curent constant si determing
regimul de curent continuu a tranzistoarelor V 57 si V 58.

Semnalul diferential se aplicd pe bazele tranzistoarelor V62 §i V63 (re-
petori pe emitori) de unde prin condensatorii C48 §i C49 este aplicat la intrarea
comparatorului A02 (04 x 05).

Comparatorul A02 furnizeazd la iesirea lui, semnalul citit, amplificat sub
form& de impulsuri. Cu ajutorul circuitului 04x64 si grupului RC, R110, C 53,
R114, R115, R111, C52, R112 5i R113 se formeazd impulsurile cu  duratd  de
600 + 200 us, care prin amplificatorul realizat cu tranzistorul V64 se aplicd la

pinul 57  al conectorului de interfa}d.

5. Lantul de scriere

Datele de scriere de la controller sint aplicate la intrarea ampli-
ficatorului receptor de cablu realizat cu tranzistorii V21 si V24 (planga 3). legi-
rea acestuia atacd formatorul de impulsuri TTL realizat cu poarta D02-4, care la
rindul ei constituie intrarea de acces a bistabilului tip D, D09-1. Acesta reali-
zeazd divizarea cu doi a impulsurilor de date receptionate. Bistabilul comutd pe

"I" ctnd scrierea este

front pozitiv iar intrdrile de fortaj (R si S) sint conectate la
permisd, adic8 existd comandd de scriere iar protectia la scriere s§ nu fie activd.

Dacd sint indeplinite aceste conditii bistabilul lucreaz8 comandind tran-
zistorii V29 si V31. Prin diodele \87 5i V38, semnalul este trimis la capul  de
scriere~-citire.

Valoarea curentului de scriere este determinatd de tranzistorul \80, rezis-
tenfele R58, R59, R118 si R56.

Cind se scrie pe o pistd mai mare decit 43, adicd la aparifia ‘semnalului

~ Comandd curent scriere, se blocheazd tranzistorul V30. In acest fel se  micgo-

reaz8 curentul de scriere de la 10+ 0,2 mA la 7i0,1 mA, sau 8-_l-_0,1 mA dacd
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nu existd R118 Dioda Zener V 33 stabilizeaz§ tensiunea din bazele tranzistorilor

V29 i V31,

5.1. Stergerea tunel

Pentru a se evita interferentele intre pistele alSturate, se efectu-
eazd in timpul scrierii, stergerea tunel.

Pentru comanda stergerii tunel se folosegte semnalul de la iegirea inver-
sorului 85x35, adicd in momentul tn care existd comanda SCRIERE §i nu avem
protectie la scriere. Acest semnal devine "0" la iegirea 8 a porfii 52x 53 (planga 4)
care devine 1 la iesirea 11 a circuitului D13-4, provocind deschiderea tranzisto-
rului V46,

Acest tranzistor in stare de conductfie asiguré un curent de circa 80 mA
tn bobinele de stergere tunel a capului de scriere/citire.

Grupul R71 5i C29 mentin active circuitele de stergere tunel circa 800 us
dupd cdderea semnalului SCRIERE, compensind in acest fel decalajul existent tntre
intrefierul de stergere i cel de scriere.

Rezistenta R75 a repetorului pe emitor V46, furnizeazd semnalul de pre-

zentd a curentului de stergere necesar in circuitul de eroare.

5.2. Protectia la scriere

Portile D 14-1 si D 14-2 (plansa 4) tnsumeazd conditiile de erocre
care ar putea distrugerea informatiilor tnscrise pe dischetd, inhibind operatic de

scriere.

Aceste conditii sint date in tcoelul urmdtor :

Intrarea tn circuitele

Semnalul D 14-1 ; D 14-2
1 2
Existd curent de stergere tunel. 2
Nu existd comanda SCRIERE 3
Nu existd comanda SCRIERE 4
Existd curent de scriere 5
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1 2
Existd comanda SCRIERE 1
Nu existd date de scriere 13
Existd comanda SCRIERE 10
Nu este tncdrcat capul 9

Dacd conditiile de eroare apar, la iegirea latch-ului format din  portile
D15-1 5i D15-2, se memoreazd eroarea §i se va deschide tranzistorul V48 semna-
Iind la controller aceastd situdtie.

Latch-ul poate fi resetat de cétre semnalul " ANULARE PROTECTIE" prin.
portile D10-4 si D10-1.

6. Operatii de intretinere preventivd

Aceste operatii se executd periodic §i au ca scop menfinerea uni-

tdtilor in parametrii.
Unitdtile de floppy disc EC 5074 trebuie puse in exploatare’ in  tncdperi
a céror dusumea permite spdlarea zilnicd cu o cirpd umedd. Prin constructie, echi-
pamentele f§i asigurd protectie la subansamblele sensibile la praf. Procedura de in-

trefinere preventivd cuprinde ins8 si urmdtoarele cerinfe generale :

- dischetele care nu sint folosite se pdstreazd in anvelopele de protecfie,

departe de cimpuri magnetice puternice.

- dischetele se introduc in unitdfi tn momentul in care brosa se roteste,

tn scopul centrdrii corecte.
- dischetele se scot in momentul in care nu sint utilizate.

- este interzis fumatul in incdperile in care se gdsesc instalate unitdtile
de floppy~disc. Scrumul de tigard si particulele de fum contribuie la  murd&rirea

rapidd a suprafetelor dischetei §i a capului de scriere/citire.
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6.1. Procedura de intretinere preventivd :

1°. Curbtarea sertarului tn care se gliseste unitatea EC 5074, se executl

cu o cirpd umedd sdptdminal.

o .
2", Control vizual extern - se efectueaz§ in scopul depistérii §i remedie~-

rii la timp a componentelor uzcte. Se executd lunar.

3°. Verificarea vizuals a capului de scriere/citira. Se ridicd cu mtna
stingd presorul §i cu o bucaté de poplin curats, umezitd in alcool izopropilic 98%
se cur8itd capul, prin usoard apdsare §i frecare. Se verificd vizual dacd  prezints
zgirieturi sau uzurd.

Aceastd operatie se executd lunor.
o - . . -
4~. Verificarea lanturilor de scriere/citire :
Lunar se trec programele de test specifice unitdtilor de floppy disc
existente pe calculator.
o - . . . .
5. Verificarea stérii curelei de antrenare §i a fuliilor.

Trimestrial, se fntrerupe alimentarea unitdtii; se scoate -placa cu cir-
cvitul imprimat, (pentru a avea acces la curea) §i se scoate cureaua de pe fulii.
Se cur&td fuliile cu alcool izopropilic §i se verificd. Dac8 prezintd uzurd se 1tn-

locuiesc. Cureaua dacd este intinsd se tnlocuiegte.
6°. Verificarea presorului de pfsl§.

Lunor, se ridic8 presorul §i se inspecteazd dacd pisla care preseazd

discheta este tn bund stare. Docd este zazul se tnlocuiegte.
7°. Verificarea electromagnetului "INCARCARE CAP".

Anual se regleazd cursa armdturii electromagnetului. Se curéfd  de

praf cu o pensuld uscatd.
8°. Verificarea st&rii tehnice a echipamentului.

La 6 luni se executd operatiile 1 - 6 si se trec programele de test.
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Ghid de depandre.

. Discheta nu se roteste

Cauze posibile :

a) cablul de alimentare refea intrerupt

b) sigurantd arsd

c) curea antrenare ruptd sau cdzutd de pe fulii.
Remedii :

a) se tnlocuieste cablul de alimentare

b) se inlocuieste siguranta

c) se repune (se schimbd) cureaua de antrenare.
Unitatea nu executd comenzi de pozitionare sau scriere :
Cauze posibile :

a) nu este selectatd unitatea
b) nu este actionat comutatorul "CAPAC INCHIS"

¢) nu este anclangat electromagnetul de incércare cap.

Remedii :

a) se verificd semnalul de selectie

b) se regleazd comutatorul "CAPAC INCHIS"

c) se verificd circuitul si electromagnetul de incdrcare cap.
Lipsd semnale "INDEX" i "PISTA 00".
Cauz§ posibild :

- traductori defecti.

Remediv :

- se ftnlocuiesc traductorii.
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) . -
4~ . Unitatea nu se pozitioneazd corect.

Cauze posibile :

a) nu este reglat traductorul "pistd 00"

b) nu sint strinse guruburile de fixare ale motorului pas cu pas.

Remedii :

a) se regleazd traductorul "pistd 00"

b) se

string guruburile de fixare ale motorului pas cu pas.

Erori la citire.

Cauze posibile :

a) nu este reglat presorul

b) cap murdar

¢) cap vzat

d) dischetd deterioratd

e) nu este fdcut reglajul de compatibilitate

f) defect lantul de citire.

Remedii :

a) se
b) se
c) se
d) se
e) se

f) se

schimbd si se regleazd presorul

curdtd capul

inlocuiegte capul

inlocuiegte discheta

executd reglajul de compatibilitate cu o dischetd etalon

depaneazd lanjul de citire.

6°. Erori de pozitionare i citire.

Cauze posibile :

- tensiuni alimentare necorespunzStoare.

Remedii :

- se depaneazd sursa de alimentare.
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8. Procedurd reglaqj.

Pentru a se efectua reglajele in vederea repunerii n parametrii a

unitdtilor de floppy-disc tip EC 5074 - sint necesare urmStoarele :

- dischetd de manevrd
- osciloscop cu 2 spoturi

- dischetd etalon.
Indintea inceperii reglajelor trebuie verificate urmétoarele :

- dacd se rotegte broga
- se verificd tensiunile de alimentare
- dacd unitatea este conectatd la calculator (controller) §i cablul de le-

gdturd nu este deteriorat sau fntrerupt.

8.1°. Reglare timp tncdrcare cap :

- se Tncarcd tn unitate o dischetd de manevrd

- se comandd de la controller (printr~un program adecvat) citire
si incdrcare cap tn mod recurent

- tn punctul de test X03 se conecteazG o sondd a osciloscopului

- se vizualizeazd punctul de test X19 cu cealaltd sondd a osci-
loscopului

~ osciloscopul se sincronizeazd pe semnal negativ, cu baza de

timp fixatd la 10 ms/div. ;i sensibilitatea pe canale 100 mV

- se urmdreste timpul de stabilizare a amplitudinii maxime a sem-
nalului din X19. Acest timp trebuie sd fie de aproximativ 40 ms.
(vezi figura 10)

- dacd intervalul de stabilizare al semnalului este mai mare se re-
gleaz& armétura releului cu ajutorul surubului de reglaj E (fig.10).
Dacd reglajul nu se poate efectua se indoaie cu ajutorul  unui
cleste, astfel incit cursa arméturii electromagnetului sd fie mai

‘micd, urmind ca reglajul s& se efectueze din gurubul de re-

glare E.




X09 -
INDEX

X19 ”] .

Fig.10. Reglaj tncércare cap.

x06 J—
PAS T=40msa

Xl9 v
> T
o7V
JJJ I ' ty €loms
ta ty . 'Lu € 40ws

Fig.11. Reglaj timp pozitionare.

X 09
INDEX : ]

166,7 t 4,1F ma

Fig.12, Verificare vitezd de rototie.



-22 -

8.2°, Verificare timp pozitionare :

se monteazd pe unitate o dischetd de manevrd

- se comandd citire din pist& in pistd recurent

- cu o sondd a osciloscopului ne sincroniz&m pe frontul negativ
al semnalului PAS (X06)

- cealaltd sondd a osciloscopului se conecteazd in punctul de test
X19

- osciloscopul se fixeazd cu baza de timp pe 10 ms/div.

- se verificd timpul de acces s& fie mai mic de 10 ms i timpul

de stabilizare a capului sd fie mai mic de 10 ms (vezi: fig.11).

8.3°. Verificare vitez8 de rotafie :

- se monteazd o dischetd de manevrd

- se mdsoard cu osciloscopul in punctul de test X09, timpul intre
doud impulsuri de index (vezi fig.12)

- dac8 timpul intre impulsurile de index este in ofara  limitelor
admisibile (166,7 + 4,17 ms) se verificd §i se inlocuiegte dacd
este cazul :

~ cureaua
- fuliile

- rulmentii brogei.

8.4°. Reglajul radial

Acest reglaj se efectueazd cu ajutorul ueni dischete etalon. Tre-

buie luate precautii ca aceasta s nu fie scrisé tn momentul efectudrii reglajului.
Reglajul se execut& in urmétoarele situatii :

- dupd schimbarea motorului pas cu pas
- dupé schimbarea capului de scriere/citire
- dac8 unitatea nu este compatibild.

Procedura de reglaj este urmdtoarea :

- se monteaz& discheta etalon
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- se sincronizeazd osciloscopul pe puntul de test X09 tn regim DC

se conecteazd cealaltd sondd in regim AC in punctul de test X19 cu
sensibilitatea 01 V/div.

baza de timp o osciloscopului se fixeazd pe 80 ms/div.

se pozifioneaz8 copul de scriere/citire in pista 38, cu ajutorul calcula~

torului, printr-un program adecvat

se urmdreste ca pe ecranul osciloscopului s& apard imagine ca tn fig.13;

amplitudinea celor doud figuri s& fie egale

dacd copul este in afara pistei, se efectueazd reglajul, prin rotirea

motorului pas cu pas pinG n pozifia doritd

se slabesc suruburile C cu 1/3 turd, astfel incit motorul pas cu pas s&
poatd fi rotit. Trebuie s& v& asigurati in primul rind c& suruburile A sint

bine strinse

dupd efectuarea reglajului se string guruburile C..

8.5°. Reglarea traductorului de pisté "00"

Se executd dupd efectuarea reglajului rodial

se pozitioneazd cu ajutorul unui program odecvat capul de scriere/citire

in pista 02 (prin comandd de miscore Tnapoi 36 pasi)

se conecteaz8 o sondd a osciloscopului in punctul de test X21, cu sen-
sibilitatea de 0,5 V/diviziune

nivelul cind capul este pozifionat in pista 02 trebuie sd fie 0,3 V

se pozitioneazd capul in pista 01 (comandd de miscare fnapoi un pas)

nivelul din punctul de test ;.21 trebuie s& creascd la 0,6 V

dacd nu sint indeplinite aceste conditii se sldbeste lamela care  obtu-
reaz8 traductorul de pistd "00" si prin deplasare paraleld cu axul mo-
torului pin& cind semnalul din X21 va fi de 0,3 V cind capul este po-

zifionat tn pista 02

se stringe surubul de fixare a lamelei si se verificd dac8 nivelul cregte
cind capul este pozitionat tn pista O1

reglajul poate fi efectuat si prin deplasarea traductorului de pistd "00"

dup¥ efectuarea reglajului se verificd corectitudinea prin pozifionare

in pista 38 §i revenire tn pista 02, respectiv o1.
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Fig.13. Reglaj radial.
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Index 10176 = | 200+100us
X19 T
E—
X09
Index 101 At
X19 VAo v‘v‘-‘/
176
X19 Saaaa e At

Fig.14. Reglaj tangential.



Acest reglaj se efectueazd tn urmdtoarele conditii :
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Reglarea traductorului de index ( reglajul tangential)

- dupd schimbarea traductorului de index

- tn cazul in care unitatea nu este compatibild.

Procedura de reglaj este urmdtoarea :

se monteazd discheta etalon

se pozifioneazd capul de scriere/citire in pista "01" §i se coman-
da citire

se sincronizeazd osciloscopul tn punctul de test X09

se conecteazd a doua sondd a osciloscopului in X19 tn regim AC
cu sensibilitatea de 0,1 V/div., baza de timp fixatd la SOJJs/div.
se urmdreste pe ecranul osciloscopului ca semnalul din  X19  s&
creascd dupd 200 + 50 Ps

se pozitioneazd capul de scriere/citire in pista 76

se urmdreste ca intervalul pind la cresterea semnalului din X19 s&
fie in limitele 200 + 50})5 (vezi fig.'l4)

dacd condifiile nu sint indeplinite, se sldbeste surubul de fixare
a traductorului de index §i prin usoare deplasdri se alege pozi-
tia corectd

se stringe gurubul de fixare

se verificd reglajul, diferenfa intre cele doud semnale (pista Ol

si pista 76) trebuie sd respecte condifia :

t = (tm -f76) < 20].:s.
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